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GeoFly

Steckbriet GeoFly
Virtuelle Welten — Was ist das — Wo wollen wir hine

Die technische Seite — Equipment zur Datenerfassung
Sensoren

Welche Daten stellen wir bereit¢

Einzelprodukte (True Ortho und Mesh)
Spezialanwendungen 3D
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UNTERNEHMENSDATEN -
= Grindung: 03.04.2008

= Mitarbeiter: 30

= |eistungen: Digitaler Bildflug, Oblique Luftbilder, Ortho- und

True Orthophotos, Airborne Laiserscanning,
DGM-Erstellung, 3D-Mesh, Geosoftware

0.06. 2023



DAS GEOFLY-TEAM

Unsere leitenden Mitarbeiter des Flugbetriebs, der Datenproduktion,

des Veririebs und der IT

Geschaftsleitung
Dipl.-Ing., Dipl.-Inf. Aicke
Damrau

Leiterin Datenproduktion
/ Projektmanagement
Dipl.-Ing. (FH) Susann

Nitzsche

Vertrieb /
Projektmanagement
Dipl.-Ing. (FH) Sandra

Bujak

30.06.2023

Technischer Leiter Bildflug
Thomas Risch

Technisches Management
Flugbetrieb
Michel Pink

Leiter
Softwareentwicklung
Dipl.-Inf. Jens Henneberg
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¢ 2 x UltraCam Eagle Mark 3

e 1 x UltraCam Osprey Mark 3
Premium

e 1 x UltraCam Osprey Mark 4.1
Premium

* 3 x RIEGL LIDAR-SYSTEME

Photogrammetrische

Workstations

e \Vexcel / UltraMap Suite

-----
-------
-----
--------
--------
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¢ Diamond DAG62
e Aero Commander 690 B
e Beachcraft 200

» weitere Flugzeuge, die
wahrend der Flugsaison dazu
gechartert werden

e NFrames / SURE

e Skyline / Photomesh

* Riegl / RiProcess

e Terrasolid / TerraScan

¢ ESRI / ARCGIS

¢ K2 / GEOvision

e DAT/EM / Summit Evolution
e Trimble / INPHO

¢ Blue Marble Geo / Global
Mapper

e Conterra / FME

Flugzeuge '

30.06.2023



Virtuelle Welten sind bekannt durch
3D Anwendungen, wie z.B. Google
Earth

Anwendungen im Marketing und
Analysebereich

Produktion von virtuellen Welten auch
fur Behorden

Ubergang zum digitalen Zwilling

GeoFly
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Etappen der Virtualisierung (GEO) g

= Einfachste Form ist die Abbildung der
Erdoberfldche auf einer Karte (Seit dem
Mittelalter)

= Digitale / analoge Luftbilder seit den
1920ern (Foto rechts Hansa Luftbild)

= Gebaudemodelle (ab 2000er)
= Stadtmodelle / Meshes (ab ca. 2015)
« = digitaler Zwilling




GeoFly

Digitale Abbildung eines physischen Objektes
Maschinen, Anlagen, Gebdude...

Digitale Abbildung von
Geometrischen Eigenschaften
Logischen Verbindungen
Semantik
Verhalten

Wiedergabe des Lebenszyklus eines Objektes
Geobranche hat einen kleinen aber maBgeblichen Antell



3D-Mesh als Tell einer virtuellen Welt

Datengrundlage:
Obligue-Bilddaten
Klassische Luffaufnahmen
3D-Punktwolken

Aufwandige Berechnungsprozesse

Datenvolumen fur die Berechnung der Stadt
Magdeburg ca. 100 TB




LINK ZUM VIDEO:
https://youtu.be/FfEnD710uQ0 2
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https://youtu.be/FfEnD710uQ0

Datenerfassung
Flugzeug
Obligue-Kamera

Datenprozessierung

High-Performance

Processing Cluster

Softwarelizenzen
Skyline (PhotoMesh)
nFrames (Sure)




Digitaler Bildflug Oblique

Leitgleiche Nadiraufnahme

Infrarotdaten im Nadir

besonders detaillierte PointCloud

Texturiertes 3D-Mesh aus Nadir und
Obligue

benutzerfreundliche Darstellung

In diversen Schragbildviewern




30,460 x 14,100 pixels

Kombinierte Phase One
Kameras (150Mpix)

FH/SB @ 5cm: 1.185m / 1.523m

14,192 x 10,640 pixels

Leica MFC150

FH/SB @ 5cm: 1.941m / 709m
Verschiedene Brennweiten
Integrierter LIDAR

20,544 x 14,016 pixels

CMOS Sensor PAN und RGB - |
FH/SB @ 5cm: 1.059m / 1.027m
PAN Sharpening

AMC
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[ GSSH
Oblique Workflow JEOLLY

Orientierte Integration in GIS
Schragbilder oder Viewer

True Ortho
(empf: NADIR)

Integration in GIS

Postprocessing

Bildflug — Bilddaten / Aerotriangulation

Navigationsdaten

Mesh-Viewer = Virtuelle Welten

3D-Mesh

(alle Datenquellen) Gebadudeextraktion

Basisdaten flir

Bildflug Postprocessing Image Postprocessing NAV AeroTriangulation 3D Mesh

ePlanungssoftware eUltraMap Essentials eAero Office eUltraMap AT eSure (ESRI) eSure (ESRI)
eDownload eGrafNav ePhotoMesh (Skyline) ePhotoMesh (Skyline) ePhotoMesh (Skyline)
eRadiometrie elnpho
eExport
L] I [ ]
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GeoFly
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25.05196_Bwd 25_05178_Fwd

Basisthemen J |
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Die Pointcloud i

= Die Pointcloud ist das wesentliche Zwischenprodukt bei der
Herstellung von 3D-Produkten
= True Ortho (3D?)
= Auch genannt 2,5D Produkt
= Pointcloud dient der lagerichtigen Darstellung der Bildpixel
= 3D-Mesh

= Filterung
= Vermaschung

= Texturierung

= Basisalgorithmus
= SGM (Semi Global Matching)
= Auf Basis von Stereomodellen
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GeoFly

Software fUr True Ortho und 3D-Mesh Produktion
Telle: PhotoMesh and TerraExplorer

Terrabxplorer Pro - skylineglobe.tbp@tglobe.skylinesoft.com

I W\gflsne012\PM_PROJECTS\ACADEMV\ACADEMY\ACADEMY.PhotoMeshXML - PhotoMesh
g

ome View Tools

k [‘E . ﬁ q-a". % Build -

Analysis Layers Objects Effects Mavigation View Tools L Guest + @

o e S IEAY Eeai e

@ Location
Time Sun Shadow Underground N Ras ot Project Pub

Slider Mo f yer = ject Tree
Environment Navigation

= .
= = Version © e
Global Photos  Lidar  Control uch  Terrain  Import | Show All Show Photos Coverage ) ot g JF'uﬂthn
- - Points Database Models | Photos  InPoint Map ons Manager Settings o ine

- - - Project
Add Photos Build

Project Tree R x

Project Tree B List- None

= Photos
Lidars
" Control Points
AT Tiles
Reconstruction Tiles

= Retouch Layers
; /' Manual Retouch
2 Water (Manually Created|

W Objects and Layers

\\

.
© Skyline Buffering

Error Messages

[ 06w | 0Wamings | [ @ 0 Messages | © Stop Logging | | [ Clear Log

Skyline Elulfe.ling [ ]
° skylineglobe.tbp@tglobe.skylinesoft.com

L T »

Properties

List - Nene|




GeoFly

Herstellung photogrammetrischer Produkte:
Aerotriangulation
True Ortho Mosaic
Oberflachenmodelle
Gelandemodelle (analytic)
3D-Meshes

Input Data
Luftbilder (Nadir und/oder Oblique)
Bildorientierungen (Inpho PRJ)
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TerraExplorer by Skylne 77

= Konvertierung und Verknupfung von Daten:
= Meshes
= Vector Data

= Input data Mesh
= 3DML
= CESIUM

» Export data Mesh
= CESIUM
= SLPK/I3S

30.06.2023



GeoFly

Prozessscnritte

Prozess hat 4 Hauptschritte und verschiedene Unterschritte:
Data Preparation

Aerotriangulation
Tiepoints
Bundle adjustment
Block combination Build Steps:

Reconstruction
Point Cloud
Model O 38."
Texturing Foe

Output o

i Preset: Selectand Manage Presets
Point Cloud
Raster

Steps Reconstruction
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~012PM_PROJECTS\INOO36_GFL OBL Hochwasser A HR_ODT\INGO36_AHR_ 001 PhotoMeshXML - Photobish v Mo

ProectTree

PM hat zwei Softwareteile:

Photo Mesh

Graphical User Interface i
Steuerung aller Prozessschritte
Passpunkt-Einmessung | =
Qualitatskontrolle

Processing Master .

Version:

Photo Mesh Fuser

Working Folder:  C:\Users\adminisiralor\AppDaizl ocaliTemp

ALt 10.20 Km AGL oir: 0.00

O Soplogong || [ Cearlog

Change

° . . . Clearlog  Seroll Lock
Messoges
7 PROGRESS] MARKER_PROJECT_TEXTURE_MESH:0
2 ROGRESS] MARKER_PROJECT TEXTURE_MESH:0

ROGRE

ROGRE

'ROGRESS] MARKE!
'ROGRESS] MARKE!

2 ROJE! 0
K | O O ROGRESS] MARKER PROJE 1
e I n e Z r O n ro e e r roze S S S C rI e 0 INFO] Finish - Pyramid texturs mesh model (0:17 Minutes)

l ' 2 INFO] Stert - Pyramid texture mesh model
ROGRESS] MARKER_PROJECT_TEXTURE_MESH:0

ROGRESS] MARKER_PROJECT_TEXTURE_MESH:0
ROGRESS] MARKER_PROJECT_TEXTURE_MESH:0

'ROGRESS] MARKER_PROJECT_TEXTURE_MESH.0
ROGRESS] MARKER_PROJECT_TEXTURE_MESH:0
'ROGRE! KER_PROJECT_TEXTURE_MESH:0
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Verteilte Prozessierung und Fuser Konzept

= GeoFfly Fuser Concept

GFLWKS503 GFLWKS504 GFLWKS505 GFLWKS506 GFLWKS507
High Performance High Performance High Performance High Performance High Performance
Fuser Fuser Fuser Fuser Fuser

GFLWKS503 GFLWKS507

PM Master and License Server PM Master

i El
ANRE e
30.06.2023
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3D-Mesh Ahrtal St
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https://obviewsly.de/?lon=7.09655&lat=50.53924&view=cesium&camera=4030794.7212089133,501848.6487461788,4901185.601156622,-0.8989365348553303,-0.38757738452996915,0.2041981324674643,0.26210326473600176,-0.10234383505704489,0.9595976334071202&bl=4&ol=&lm=%5b%5d

Spezialanwendung Solarberechnung

Solar

G e O F I y Verfiigbare 3D-Gebiete et

Panel-Konfiguration

B °

Platzieren Sie ein oder mehrere
Solarpanele auf einem Dach.
Klicken Sie dazu auf den

E—Button. Bewegen Sie

anschlieBend das Panel auf dem
3D-Modell an die gewiinschte
Stelle mit der Maus oder dem
Finger.

Wenn Sie ein Panel anklicken,
haben Sie die Méglichkeit es zu
bearbeiten (I6schen, verschieben,
rotieren).

Mehrere Panele konnen Sie mit
der Aktivierung des

E -Buttons auswadhlen.

Um die konfiguration
zurlickzusetzen, klicken Sie auf
den

O—Button.

Mit der Escape-Taste kénnen Sie
die aktuelle Interaktion beenden.



https://solarconfig.de/

GeoFly

Erste Oblique Befliegungen durch GeoFly 2015
Testprojekte LAIV (Stralsund) und BY (Augsburg)

Status 2023
Ca. 80% der kommunalen Bildflugprojekte sind Oblique
Tendenz steigend
ZukUnftig hoher Nutzen von Obligue-Daten durch
3D Anwendungen im kommunalen Umfeld
Etablierung von BIM und digitalem Zwilling

Datenprozessierung mit hoher Effizienz durch standig
verbesserte IT-Infrastrukturen
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GeoFly

focus the world

@ GeoFly GmbH
Ofttersleber Chaussee 921
39120 Magdeburg

+49 391 50 95 95 8-0
+49 391 50 95 95 8-99
post@geofly.eu

www.geofly.eu https://open-day-photogrammetry.de/
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